KOLOWROT LK - 414

Przeznaczenie:

Kotowrot LK-414 wyposazony w automatycznie skta-
dane ramie jest przeznaczony do pracy w systemach
kontroli dostepu do obiektow w ktdérych priorytetem
jest szybka i bezpieczna ewakuacja np. biurowce i
przestrzenie publiczne.

Wbudowany naped wspomagajacy przechodzenie i
system pltynnego, adaptacyjnego hamowania zwiek-
szajg przepustowos¢ pojedynczego przejscia. Dlate-
go kotowrot ten polecany jest szczegdlnie do miejsc
publicznych o intensywnym ruchu. Jest wyposazony
w bezobstugowy, elektromechaniczny uktad bloku-
jacy o wspotczynniku MTBF: 4miliony cykli, co
umozliwia stosowanie go w bardzo obcigzonych, wy-
soko przepustowych instalacjach, szczegdlnie tam,
gdzie czynnosci konserwacyjne majg by¢ ograniczo-
ne do minimum.

Charakterystyka ogolna:

- ocynkowane wszystkie wewnetrzne elementy stalowe, obudowa wykonana z matowanej, kwasood-

pornej stali nierdzewnej, stupy i ramiona nierdzewne w wykonczeniu polerowanym

- dwukierunkowy mechanizm umozliwia wykorzystanie jednego kotowrotu dla wejscia i wyjscia z
blokowaniem ruchu wstecznego (w kierunku niedozwolonym)

- wytaczenie zasilania lub sygnatu z centralki p.poz powoduje ztozenie ramienia, samoczynne usta-

wienie go w pionie i mozliwo$¢ szybszego przechodzenia bez potrzeby popychania ramion kotowrotu.

- elementy ttumigce zwiekszajg trwato$¢ mechanizmu i zapewniajg cichg prace kotowrotu

- wbudowane sprzegta regulujg site wspomagania ruchu ramion, chronig urzadzenie przed
uszkodzeniem, a przechodzacych zabezpieczajq przed urazami

- sterownik mikroprocesorowy o duzych mozliwosciach konfiguracji i wyposazony w port szeregowy

pozwala na wspodtprace kotowrotu z réznymi systemami KD, fotobarierami oraz sterowanie reczne
- bezposrednia mozliwos$¢ konfigurowania trybu pracy i sterowania pracg kotowrotu z komputera PC
- standardowo przystosowany do pracy w warunkach zewnetrznych i z narazeniem na opady
- opcjonalny piktogram diodowy informujacy o biezacym stanie kotowrotu
- stupy wsporcze sg przystosowane do zamocowania na nich czytnikéw sterujacych
- dostep do wnetrza skrzyni jest chroniony zamkiem co utrudnia nieuprawniong ingerencje
Podstawowe dane techniczne:
wymiary obudowy: Dtug. x Szer. x Wys. (ramie) 460 x 250 x 950mm (465mm)
ciezar 46 kG
zasilanie z transformatora bezpieczenstwa 230/24V AC
przepustowos¢ praktyczna / maksymalna 900 0s6b na godzine / 35 osdb na minute
czas obrotu ramienia o 120° 1s
zalecane $wiatto przejscia 500 mm
impuls sterujgcy otwarciem wolne styki zwierne lub impuls napieciowy
12lub24V /0,05sdo 1s
impuls potwierdzenia wykonania przejscia: 0,2s wolne styki zwierne
wyjscia dla zewnetrznych lamp 2 x 10W/24VAC
i sygnalizatora akustycznego 1 x 12VDC/0.2A
pobo6r mocy: $rednio 40VA, max. 70VA, 13VA postojowo
temperatura pracy/ wilgotnos¢: od -30°C do + 40°C / dowolna, takze z naraza-
niem na opady
sterowanie: jeden lub dwa czytniki kart, transponderdw i jed-
na lub dwie fotokomorki
Tri-Kon Biuro: Serwis: (0502) 339 509
Siepraw 1123 Tel. (012) 274 61 27
32-447 Siepraw Fax. (012) 274 51 51 e-mail: biuro@trikon.com.pl
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Rysunki montazowe:
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LK413 - widok od strony przejscia
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LK413 - rzut pionowy
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LK413 - widok z boku
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LK413 - owiert podtoza
A - 8 otw. fi 13 (na $ruby mocujace podstawg do podtoza).
W podiozu wywierci¢ otwory fi 14 pod kotwy (zalecane

sa kotwy chemoutwardzalne).

D - 2 otw. fi 30 wykonane w podtozu na przeprowadzenie
kabli zasilajacych i logicznych do kotowrotu.
Otwory muszg si¢ znajdowa¢ w osi nég kotowrotu i nalezy
z nich wyprowadzi¢ rur¢ PCV do wysokosci 40 cm.



